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接收机参数 

型号  R10 通道数  10  

工作电压  4.5-5.5V  工作电流  100mA  

尺寸 50  *31 *12  mm  重量  17g  

MINI 摄像头 

型号  MINIDCAM 尺寸  30x29x26  mm 

工作电流 180mA 重量  15.6 g 

 

注意:
本产品使用以下词条因操作不当可能带来的潜在危险加以分级说明。
      注意：如果不遵循说明进行操作，可能会导致财产损失和轻微伤害。
      注意：如果不遵循说明进行操作，可能会导致财产损失、重大事故和严重伤害。
      警告：通过阅读整个用户手册，熟悉产品的功能之后再进行操作。如果没有正确操作本产品可能会对自身
或他人造成严重伤害，或者导致产品损坏和财产损失。本产品较为复杂，需要经过一段时间熟悉后才能安全使
用，并且需要具备一些基本常识后才能进行操作，如果没有强烈的安全意识，不恰当的操作可能会导致产品损
坏和财产损失，甚至对自身或他人造成严重伤害。本产品不适合儿童使用。切勿使用非云卓提供或建议的部件
，必须严格遵守云卓的指引来使用产品。

一、概述

1. 产品特性
     ① 双天线冗余设计，配合通讯算法，极大增强了信号的通讯能力。FHSS扩频技术，全角度增益天线，
通信距离内完成飞行器与相机的各种操作和配置。
     ② 集成数字视频传输功能，可实现最远7KM传输。
     ③ 内部集成数传电台，可实现最远10KM传输。
     ④ 安卓APP设置参数，把传统的OSD设置参数升级为触屏操控。
     ⑤ 蓝牙和USB两种连接方式，同时支持S.BUS、PPM、PWM、串口等多种口，并支持设备扩展。
     ⑥ 通过蓝牙连接APP，切换手型，调整正反向、舵量、通道绑定、失控保护值、SBUS、PPM输 出和
数传波特率等数据。提供参数保存和载入功能。
     ⑦ 支持TOWER、QGC、JlYI、 TOPXGUN、BOYING等APP。
     ⑧ 使用两节18650电池（需另购），续航约25小时，20DBm发射功率。
     ⑨ 高集成度数图控三合一链路。超小体积，采用折叠支架，结实稳固。
     ⑩ 可选配多种SKYDROID推出的摄像头，如MINI数字摄像头、带灯数字摄像头、20倍变焦摄像头 
等。

2. 主要用途及适用范围
     用于遥控操作直升机、固定翼、多旋翼、车、船等进行视频图像传输、数据传输和操作无人机飞行。

3. 品种、规格
产品参数

遥控器参数 

型号  T10 通道数  10 

工作电压  4.2 V 工作电流  100mA 

频段  2.400-2.483GHz 跳频  全新FHSS跳频 

升级  APP在线升级 重量  525g  

尺寸  160*150*50毫米 电池  18650电池*2(需另购） 

续航时间  25小时 充电接口 MICRO-USB  

应用     直升机、固定翼、多旋翼、车、船
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4、型号的组成及其代表意义
                                                  
                                                   T10遥控器

各按键代表的含义

序号  注解   序号 注解 

1 2.4G 3dB 天线 8 开关键  

2 USB1/图像输出 9 按键 B 

3 拨动三档开关 E 10 右摇杆 X2、Y2 

4 拨轮 C 11 拨轮 D 

5 左摇杆X1、Y1 12 拨动三档开关  F 

6 电量指示灯① 13 USB2 /充电/数据传输 

7 按键 A   



75%-100%

遥控器电量指示灯

开 关

50%-75%

25%-50%

0%-25%

接收机
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自检没过，请重试或返厂

接收机状态指示灯 接收机状态

自检通过
未对频或遥控器未开机
检查供电与接线正负极

红灯快闪
红绿灯交替亮一次
绿灯不亮
红绿灯均不亮

①注：电量灯的定义：

名称
 

数量
 

备注
 

T10主机  1台 

1台

1台

R10接收机   

MINIDCAM  

数传线 1根  用于数据传输 

Usb-Micro otg 线 1根  用于图像传输 

Usb-Type c otg 线 1根  用于图像传输 

改手配件 1套  用于修改摇杆姿态 

挂带  1根   

摇杆帽 2个   

名称
 

备注
 

1 天线  

2 电源指示灯 

 3 对频按钮 

 4 USB 升级口 

5 摄像头接口 

6 PPM/Sbus 

7 PWM 

8

 

数传接口\ G-GND 

T-TX\R-RX 

各接口注释 配件表
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5、使用环境条件
      注意
     a）环境温度:  -10°C-+55°Co
      b）贮存温度：-25°C～+70°C。
      c）相对湿度：Not exceed 85%o
      d）大气压力：86kPa～106kPa。
      e）使用地点不允许有爆炸危险的介质，周围介质中不应含有腐蚀金属和破坏绝缘的气体及导电介
质 ,不允许充满水蒸气及有严重的霉菌存在。
      f）使用地点应具有防御雨、雪、风、沙、灰的设施。
6、工作条件
      供电方式和注意事项
      T10系列地面端使用两节18650电池，兼容市场标准micro USB接口5v规格的电源适配器（ 例如
手机、相机等数码产品USB充电器）进行充电。
如在地面端充电时遇到冒烟、有异味、漏夜的情况下时，请勿继续给地面端充电，请移送至本公司进
行维修。
      请勿在婴儿触碰区域给本产品进行充电，以免发生触电危险。 请勿在超过60°C的环境下对本产品
进行充电。
7、安全
      警告
      初学者请特别注意以下安全事项！请细读!

!
!

!

禁止在疲劳、醉酒等身体状态不佳时飞行！
禁止在下雨、强风等恶劣天气时飞行！
禁止在接近高压线、通信基站、有人聚集或者活动的场所飞行！
禁止在机场和其他明令禁飞的地方飞行！
禁止在人群集中的地方、停车区域或者其他可能造财产损失或者人身伤害的区域操控飞行模型 
飞行前，做好飞行器的设备检测，检查收发系统与飞行器是否正常；
请使用有保障的专业充电器为电池充电。
本产品天线为脆弱部件，避免受力过度破坏。

二、使用、操作

接收机连线方法如图所示：



展开并垂直朝上

不能与遥控机平行
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1、使用前的准备和检查  
注意
① 使用前务必先检查遥控器电量是否充足。
② 使用前请检查天线是否按要求摆放，已获得最佳效果。
③ 首次使用请确保固件已经升级至最新版本。
④ 用户应确保自己不在醉酒、药物影响下操作使用。

遥控器操作示意图

正确操作

错误操作



远离中心板，垂直向上，无遮挡

固定于机臂下方

不能放于中心板内部
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无人机操作示意图

正确操作

错误操作



不能靠近碳纤维和金属

天线不能交叉，不能放于中心板与水壶中间
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2、使用方法
                                                  第一部分连接手机调参APP
1）装机后确认接收机已经安装就位，并通电，确保接收机正常工作。
2）在安卓手机安装APP，后面括号里面的不修改（请到官方网站www.skydroid.xin下载：设备助手）。
3）遥控开机（短按+长按,关机同理）。
4）遥控器开机（长按），手机系统设置打开蓝牙并搜索。找到：T10-XXX，选择并输入配对码1234，
连接成功。

(1)

 

名称 用途 

参数调节 
用来调整通道正反向、舵量，通道 绑定、失控
保护值 

其他选项 
用于选择接收机 SBbus 、PPM 输出， 和数传
波特率 

MOD 切换 支持 4 种 MOD 可以自由切换 

设备升级 用于在线更新固件 
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5）参数调节的方法进入参数调节界面，APP会读取遥控和接收机的当前数值（如图二）。

                                              第二部分接收机，飞控接线和设置
1）对频：
      按住接收机侧对频按钮2秒进入对频模式，指示灯绿灯快闪。此时遥控开机即可完成对频，对频成功
后指示灯绿灯处于常亮。
2）数传引脚如图所示，请根据配线焊接或DIY插入飞控。接收机TX对应飞控RX，接收机RX对应飞控TX。

(2)

(3) (4) (5)

例如：  

通道 1： 

通道 2： 

通道 3： 

通道 4： 

绑定的是X2，无反向，失控保护值是1500,最小舵量是1000,
最大舵量是2000。

绑定的是丫2，无反向，失控保护值是1500,最小舵量是1000,
最大舵量是2000。

绑定的是Y1，无反向， 失控保护值是900,最小舵量是1000，
最大舵量是2000。

绑定的是X1，无反向，失控保护值是1500，最小舵量是1000 
,最大舵量是2000。

......以此类推。最好手机横屏更加直观如需调整，请跳入相关值，或者勾
选即可。

注意
      ① 失控保护值请选900-2100之间的数值，失控保持请填“0”
      ② 调整完参数后，需点击右上角保存，值将会被写入遥控器和接收机。

6） 配置保存和载入（如图三、四、五）。
      为了方便更换机型，或者批量配置。我们可以把配置保存在APP内部。每次只要载入配置，并对遥 
控进行保存操作就可以快速实现配置。
      如图示意：调整好参数，点击右上角“，二出现菜单，选择保存。
      自定义名称进行保存即可，载入参数同理。

注意：参数只是保存在app,如需写入遥控器请点击“保存”，遥控通讯成功会“滴”响一声。
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                                           第三部分：T10如何连接手机显示图像
1）连接接收机与摄像头（以MINI数字摄像头为例），并给设备上电。 接线方法请参考接线图或到官方
网站www.skydroid.xin观看视频。
2）安装 “SKYDROID FPV”。请到官方网站www.skydroid.xin下载。
3）遥控器使用蓝牙连接手机。（参考第一部分）
4）在弹出的USB窗口点击确定，即可显示图像。
5）“SKYDROID FPV”使用方法请参考官网视频。

                                第四部分：T10如何连接电脑Missionplanner、QGC等
1）使用双头USB连接线连接USB1和电脑USB，地面站选择对应端口，波特率选择115200即可连接数 
传接口对应的飞控（如需显示图像需要QGC、missionplannerin入skydroid的SDK支持，开发中）。
2）使用micro数据线连接USB2和电脑，波特率选择57600,（仅支持数传，不支持图像）。 

                                               第五部分：T10如何固件升级
1）安卓升级。
      升级前请下载设备助手并安装。
2）遥控器升级：手机连接遥控器，连接方式选择蓝牙,参考第一部分。
      将遥控关机，按住“A按键”然后长按开机键开机，遥控器A按键指示灯慢闪进入下载模式。此时打开
设备助手，点击升级设备，选择升级遥控器，点击检查更新，如果有新固件请点击立即升级。
3）接收机升级：手机连接遥控器，连接方式选择蓝牙。遥控器开机，接收机请保持与遥控器 已对频并
通电（绿灯长亮）。
      打开设备助手，点击升级设备，选择无线升级接收机，点击检查更新，如果有新固件请点击立即升
级。

                                             第六部分：常见问题与解决办法
1：云卓T10图传，数传距离能到多远？
答：室外无遮挡无干扰情况下，图传最远可达7KM距离，数传最远可达10KM距离。

2:云卓T10接收机支持PPM、SBUS么？
答：支持！默认情况下，第一排为SBUS信号接口。如果想使用PPM信号，可在“设备助手”里切换。

3： T10主机上的两根天线如何定义的？
答：2根都是2.4g,冗余关系，负责发射和接收数传控制和图像。使用分集技术，任何一根天线都可以单
独工作。

4： T10接收机上的两根天线如何定义的？
答：接收机采用的是双天线冗余设计，两根天线同时接收主机信号，也同时发射回传信号。飞行时建议 
让两根天线叉开一定角度，获得更好的接收效果。

5： T10如何充电？
答：使用T10自带的micro OTG数据线或者安卓micro数据线，并使用合格的5V充电器进行充电。充放
电指示灯：充电闪烁，充满灯灭。

6： T10如何观看视频演示？
答：请访问云卓科技官方网站http://www.skydroid.xin。

7：遥控器如何开关机？
答：长按开关机。

8：接收机插在飞控上灯不亮？
答：遥控器未开机。若遥控器已开机，请检查接收机供电是否正常，或尝试重新对频。

9：切换美国手、日本手？
答：遥控器通过蓝牙连接显示设备，打开设备助手APP,进入手型设置，选择美国手日本手，然后保存 ,
其他不需要设置。

10：摇杆电位器中位值校准？
答：校准电位器（见视频），参考官网www.skydroid.xin。

11：固定的遥控指令每秒发送多少次？
答：每秒300次。
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三、保养、维修
     长期停放时的维护、保养
      将遥控器存放于干燥通风处，减少阳光直射以防止电池过热。若需存放超过三个月，则推荐的存放
温度区间为22摄氏度至28摄氏度。切勿将电池存在于低于零下20摄氏度或高于45摄氏度的场所。

四、运输、储存
警告
为避免可能的伤害和损失，务必遵守以下各项：
由于线材和小零件可能对儿童造成危险，所以务必让儿童远离遥控器的部件。

注意
1）切勿让遥控器浸入水中，若入水，请及时用松软干布擦拭，并立即关闭电源。
2）禁止机械撞击、碾压、刺穿电池，禁止将电池跌落；

五、其他

使用手机浏览器扫描以下二维码下载并安装APP，如无法下载，请登录www.skydroid.xin

设备助手——用于调节遥控器内部参数、升级固件、保存模型、切换手型等。
云卓FPV——用于连接云卓图像部分，可显示图像，可悬浮在其他app上方（需打开安卓的悬浮窗功能
），可实现VR、录像、调整码流等。
云卓地面站——根据tower4.0进行优化得到，用于连接apm、px4等mavlink协议的飞控。实现航点数
据遥测，并有视频串口（类似djigo）。
注意
如果想用QGC，需要用有线连接云卓FPV并打开悬浮，然后启动QGC，选择使用蓝牙连接telemetry。 
后期如果QGC加入云卓sdk，那么就会和云卓地面站一样不用使用蓝牙，也不用另一个app悬浮在 
QGC，很简单。
推荐使用云卓地面站。

说明书如有更新，恕不另行通知，请持续关注官网www.skydroid.xin

QQ群 微信公众号 新浪微博 优酷平台

设备助手 云卓FPV 云卓地面站

12： T10遥控器能否和新的接收机对频？
答：可以，对频的时候会发送随机的频点和ID，遥控器将会用此频点和ID进行通讯，之前对频的接收机 
将会失效，需要重新对频。

13：遥控器蜂鸣器警示音如何定义？
答：三短声-开机提示音；四短声-对频成功；
急促持续短声-电量不足；缓慢持续短声-接收机未打开或断链；



泉 州 云 卓 科 技 有 限 公 司

泉州云卓科技有限公司

www.skydroid.xin

官网二维码


